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CiZGi IZLEYEN ROBOT SARTNAMESI

LISE DUZEYi



1. AMAC

e Belirtilen parkuru en kisa stirede pistten ¢ikmadan tamamlamak.

2. YARISMA FORMATI
e Robotlar parkur sonu surelerine gore siralamaya katilacaklardir.
¢ Robotlar maksimum 250 mm uzunluga ve 200 mm genislige sahip olmalidirlar. 250*200
mm? tabanina sahip hayali bir dikdortgenler prizmasinin iginden gegebilmelidirler. Bu olgtilere

uymayan robotlar diskalifiye edilecektir.

3. PIST
e Yollar siyah zemin Uzerinde beyaz ¢izgi seklindedir.
e Yol siyah mat dekota malzemeden yapilmistir.
e Pistin blyuk bir boliminde iki adet beyaz ¢izgi bulunmaktadir.
o Beyaz cizgiler 201 mm kalinhgindadir.

o Beyaz cizgilerin merkezleri yolun kenarlarindan 1505 mm uzakliktadir. Beyaz gizgilerin

merkezleri arasinda 2005 mm mesafe vardir.

e Pistte bir adet gikmaz yol bulunmaktadir. Cikmaz yol ayrimindan yaklasik 300mm éncesinde

bir adet beyaz c¢izgi bulunmaktadir.

e Pistin girisinde bir adet baslangi¢ ¢izgisi bulunmaktadir.

e Pistin son bélimuinde yoldaki iki ¢izgi birleserek yolun tam ortasinda olacak sekilde tek ¢gizgi

haline gelecektir.



4. YARISMA
Robotlar sirayla yarigir. Sira yarismanin baglamasindan énce duyurulur.
Yarisma robotun baglangi¢ gizgisinden gegmesiyle baslar, pistin sonundaki park alanina
girmesiyle sona erer.
Robotlar tim yaris boyunca sag cizgiden baslatilacaktir. Sag cizgi érnek ¢izimde goruldigu
sekliyle pistin sonuna kadar giden beyaz ¢izgili yoldur.
Pistin digindaki zemine temas eden robot pistten ¢ikmis sayilir.
Zemine temas eden (veya dogrudan pisti tamamen terk eden) ve midahale edilmeden piste
geri dénen robotlar da pistten ¢cikmis kabul edileceklerdir.
Robotun pistten ¢ikmasi durumunda stre durdurulur ve robot, pistten ¢iktigi alandaki gizgiye
geri konulur. Bu islem 5 saniye ceza ile sonuglanir.
Robotun ¢ikmaz yola dénmesi durumunda robot pistten ¢gikmig sayilir ve pistten gikma/robota
mudahale cezasi olan 5 saniye cezasi diginda ekstra bir ceza uygulanmaz.
Cikmaz yola dénen robot cikmaz yol ayriminin ilerisine, normal yol ¢izgisinin yeniden basladigi
yere konulur.
Sol seritlerin sag seritle birlestirildigi yerlerde, robotlar gizgi Uzerinden yarigsa devam etmelidir.

Cizgisiz zeminden gecen robot cizgi ihlali yapmis sayilacak ve 10 saniye siire cezasi
alacaktir. Robot pistten alinarak seritten ¢iktigi yere konulacak ve yarisa devam edecektir.

Robot pistten ¢ikmadigi sirece robota midahale hakki yalnizca hakemler tarafindan verilebilir

ve bu islem de 5 saniye ceza ile sonuclanir.

Robotun herhangi bir pargasi takip etmemesi gereken ¢izgi Uzerine gegtiginde robot ¢izgi ihlali
yapmis kabul edilecektir.

Cizgi ihlali yapan robot 10 saniye sure cezasi alir. Cizgi ihlalini yaptigi blime goére robota
muidahale edilmez veya hakem komutuyla pistten alinarak belirlenen yerden yarisa devam
eder.

Toplamda 5 adet sure cezasi alan robot yarigtan diskalifiye edilir.

Pistten cikan robot yarismaci tarafindan vakit gecirmeden hakemlerin goésterdigi yere

konulmalidir.

Bu esnada robot Uzerinde herhangi bir degisiklik ya da islem (gizgi saydirmak, onarim yapmak,



tekerlek temizlemek vb.) yapmak kesinlikle yasaktir.

Robota buna benzer bir midahale hakki ancak pistin yapisina zarar verebilecek bir durum
tespit edildigi takdirde hakemler tarafindan verilebilir.

Yarismacilar, yarisma esnasinda ayar, test veya kayit yapamaz. Yukarida belirtilen kosullar
disinda ekstra bir mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

Uyarilara ragmen yaris esnasinda ya da sure durduruldugunda robot lizerinde herhangi bir
ayar, test ya da kayit (robota her tirll veri girigi kayit kabul edilecektir) yapmakta israr eden

yarismaci diskalifiye edilir.

. Asama

Bu asamada robottan gercgek bir trafikte de beklendigi Gzere yoldaki agilir-kapanir kapiyi fark
edip kapl izin verdiginde yoluna devam etmesi beklenmektedir.
Kapi, kapall konumdayken sag seritteki robot gecisini engelleyecektir. Kapinin merkezinin

yerden yuksekligi 55 mm, kapinin genigligi 50 mm ve uzunlugu 250 mm’dir.

Acik konumdaki bir kapinin ve kapiy! tutan destek parcasinin higbir parcasi pist Uzerinde
bulunmayacak, kapi robotun gecisine engel olmayacak ve pist ile 90 derecelik bir konumda
pistin yaninda duracaktir.

Robot herhangi bir anda kapiya temas ederse 15 saniye sure cezasi alacaktir.

Robot kapiya temas ederse slresi durdurulacak ve yarigmaci tarafindan pistten alinarak arka
uc noktasi kapinin hizasinda olacak sekilde piste yerlegtirilecektir.

Hakem komutuyla robot yarisa devam edecek, robot harekete basladigi an slresi tekrar
baslatilacaktir.

Robot kapidan gegmek igin ¢izgi degistiremez. Bir sonraki asamaya kadar yariga basladigi
¢izgi Uzerinde yoluna devam etmesi gerekmektedir.

Robot cizgi ihlali yaparsa 10 saniye slre cezasi alacak, suresi durdurulacak ve yarismaci
tarafindan pistten alinarak arka ug¢ noktasi kapinin hizasinda olacak sekilde piste

yerlestirilecektir.



2. Asama

Bu asamada robottan gercek trafikte oldugu gibi yol Gzerindeki hareketsiz bir engele
carpmadan, engeli agsarak yoluna devam etmesi beklenmektedir.

Robotun yarisa basladigi ¢izgi Gzerinde bir adet hareketsiz engel bulunmaktadir.
Engel 100*100*100 mm?3 boyutlarindadir.

Diz yapidaki sabit engelin rengi beyaz olacaktir.

Engel orta noktasi ¢izgi Uzerinde olacak sekilde yerlestirilecektir.
Robotun 6n u¢ noktasi hareketsiz engele 300 mm yaklasmadan &énce robotlar gizgi

degistiremezler.

300mm yaklasmadan ¢izgi degistiren robot 10 saniye sure cezasi alacaktir. Robot bu kural
ihlal ettigi icin pistten alinmayacak yarisa devam edecektir.

Robot engeli gectikten sonra 6n u¢ noktasi engelden 500 mm uzaklasmadan 6nce tekrar
yarisa basladidi, engelinde Uzerinde bulundugu cizgiye geri ddonmelidir.

Robot engeli gectikten sonra 6n u¢ noktasi engelden 500mm uzaklasmadan once tekrar
yarisa bagladidi, engelinde Uzerinde bulundugu cizgiye geri ddnmez ise 10 saniye sire cezasi
alacaktir. Robot bu kurali ihlal ettidi icin pistten alinmayacak yarisa devam edecektir.

Engele temas eden robotlar 30 saniye slre cezas! alacaktir. Temas gerceklestigi an slre
durdurulacaktir.

Temas sonucu yarismaci robotunu pistten alarak arka u¢ noktasi engele temas edecek

sekilde piste yerlestirmelidir. Robot hakem komutuyla yarisa devam edecektir.

3. Asama

Bu asamada robottan trafikteki tagit sollama benzeri bigcimde yol Gzerindeki hareketli bir
engeli asarak yoluna devam etmesi beklenmektedir.

Engelin boyutlari maksimum 250 mm boy 200 mm geniglik 150 mm ylkseklik, minimum 150
mm boy 150 mm geniglik 150 mm yukseklik seklinde olacaktir. Hareketli engelin arkasi da
beyaz renkte ve diiz yapida olacaktir.

Engel yarisan robotun hareketi dogrultusunda ileri ydnde bir hareket halinde olacaktir.
Engelin izleyecegdi yolun bir kismi duz beyaz c¢izgi, bir kismi kesikli diz beyaz gizgiler

seklindedir. Kesik cizgilerin boyu 20 mm’dir.



Robot engele 500 mm yaklastigi anda engel hareketine baglayacaktir. Engelin hizi 0.1+0.01
m/s’dir. Yarisan robotun hareketli engelin hizina gére kendi hizini ayarlamasi ve yarisa o

sekilde devam etmesi beklenmektedir.

Robotun 6n u¢ noktasi kesikli ¢izgiye ulasmadan robot ¢izgi degistiremez. Robotun 6n ug
noktasi kesikli ¢izgiye ulagsmadan robot ¢izgi degistirir ise robot 10 saniye sure cezasi
alacaktir. Robot bu kurali ihlal ettidi icin pistten alinmayacak yarisa devam edecektir.
Robotun 6n ug¢ noktasi kesikli gizgiye ulastiktan sonra ise robot serit degistirerek engeli
asmalidir. Robotun 6n ug noktasi kesikli ¢izgiyi bitirip tekrar diiz yola girene kadar robot gizgi
degistirmez ise robot 10 saniye sure cezasi alacaktir. Robot bu kural ihlal ettidi igin pistten
alinmayacak yarigsa devam edecektir.

Robot cizgi degistirdikten sonra yoluna devam edecek esKki gizgisine geri ddnmeyecektir.

Bu asamanin sonunda engel ¢ikmaz yola girecektir. Robot ¢ikmaz yola girmeden yoluna
devam etmelidir.

Robot pistin herhangi bir yerinde hareketli engele temas ederse diskalifiye edilecektir.

4. Asama

Bu asamada robottan belirlenen alana park etmesi beklenmektedir.

Pistin sonunda 400*400 mm? boyutunda bir adet park alani bulunmaktadir.

Robotun 6n ug¢ noktasi bu dikdortgenin bir kenari Uzerine geldigi anda suresi durdurulur ve
kaydedilir. Kaydedilen slreye ceza puanlari eklenerek robotun pist stresi hesaplanir.
Robotun park alanina girdigi andan itibaren park etmek icin harcadigi sure pist slresine
eklenmez. Robot, park alanina girdikten sonra pistin disina ¢ikarsa park goérevini yerine
getirememis sayilir ve 10 saniye sure cezasi verilir.

Robotun 6n ug¢ noktasi park alanina giris yaptigi andan itibaren robotun park etmesi icin 10
saniye suresi vardir.

10 saniye icinde park edemeyen robota 10 saniye sure cezasi verilecektir.

Park sirasinda ceza slresi alirsa bu ceza slresi pist siresine eklenir.

Robotun park etmis sayilmasi igin robotun higbir parcasinin park alani gizgisi Uzerinde

olmamasi, park alani igerisinde olmasi ve tamamen hareketsiz olmasi gerekmektedir.



5. DIGER
e Robotlar otonom olmalidir.
¢ Yolun uzerinde kalici iz birakilamaz veya yola zarar verilemez. Hakemlerin robotun piste zarar
verdigine karar vermesi halinde yarismaci diskalifiye edilir.
e Robotlar gizgiyi izlemelidir.
e Yarismacilar yola veya izleyicilere zarar vermeyecek her turlt gu¢ kaynaginikullanabilirler.

o Pistin temizligi, dlizeni veya yarismaya elverigliligi konusunda karar vermekte yetkili, hakem

komitesidir. Hakem komitesinin bu konudaki karari gecerli kabul edilecektir.
o Eger lazer kullanilacak ise yalnizca seviye 1 lazer kullanilabilir.
o Ekstra durumlarda hakemlere gerekli uyarilari yapmak katilimcilarin sorumlulugundadir.
o Yukaridaki kurallara uymayan robotlar yarismadan elenecektir.

e Uretim surecinde pistteki dlgiilerde genel yapiyr bozmayacak degisiklikler olabilir.

6. DEGERLENDIRME

e Yarisi ceza puanlari da eklendikten sonra en kisa slirede tamamlayarak ilk G¢e giren takimlar
odullendirilecektir.

e Esitlik olmasi durumunda robotlar tekrar yaristirilacaktir. Esitlik yine bozulmazsa kura ¢ekimi
yapilacaktir.

UYARI 1: Robotlarda kullanilan sensorlerin parazit almamasi amaciyla yariglarin yapildigi salon

icerisinde hicbir elektronik cihaz vasitasiyla flagh ¢ekim yapilamaz.

¢ Yarigsmacilarin ve seyircilerin bu konuda 6zen géstermeleri ve israrci olmamalarini rica

ederiz.

UYARI 2: Robotlarin pist digi unsurlardan etkilenmemesi adina uzaklik sensérlerinin 30 cm’den daha

uzak mesafelere tepki vermemesi tavsiye edilir. Bununla ilgili itirazlar dikkate alinmayacaktir.



Pist gizimleri dlgeksizdir, 6rnek olmasi igindir.






